
結 果

X地点 Y地点 停車 得点

1回目 ２ １ 失敗

2回目 ４ ４ 失敗 １６

第一試技 （7位）

第二試技

1回目：棄権 2回目：リタイア

ピンポン玉の受け渡しは成功！

反省・改善点

・配線がスパゲティ

→配線切れ、センサが焼けた

・上車両のコンテナの口のサイズ

・材料のムダ

・スケジュールの遅れ

なかなか見えない完成形

設計は早めに

・扉の開閉の工夫

・上車両から下車両へ

赤外線を送信

→下車両の発車のタイミング

・ボタンに対して平行
→面で押せる

・スポンジを利用
→押しやすさの向上

・タイヤの駆動力が伝わりやすい
・トルクチューンモータの使用

・電池を低い位置に設置

創造設計第二 2010 1班
新井貴行 北尾俊博 高橋洋介 難波結人 宮崎諒

マグネットセンサ

電池

マイコン

赤外線受信回路

コンセプト ・低重心化により走行の安定性を高める。
・構成をシンプルにして製作時間を短縮し、デバック時間を確保する。

アーム

赤外線送信回路

電池

マイコン

マグネットセンサ

２００ｍｍ光センサ

コンテナコンテナ

・２つの車両同士は
つながってない

・大きいコンテナでも
カーブが曲がりやすい

概 形


